Formelblatt
Vektor-Identitiiten

A-BxC) = B-(CxA)=C-(AxB)
Ax(BxC) = (A-O)B-(A-B)C
(AxB)-(CxD) = (A-C)B-D)-(A-D)B-C)
VxVg = 0
V- (VxA) = 0
Vx(VxA) = V(V-A)-VA
V-WA) = A-Vy+yV-A
VX WA) = VyxA+yVxA
VA-B) = (A-V)B+((B-VA+Ax(VxB)+Bx(VxA)
V-AxB) = B-(VxA)—-A-(VxB)
VXxAxB) = AV-B)-B(V-A)+B-VVA-A-V)B

Differential-Operatoren

Kartesische Koordinaten (x;, x,, x3):
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Kugelkoordinaten (r, 6, ¢):
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Kugelflichenfunktionen
Das Koordinatensystem:
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= rcosé
Die Y, fir/ =0, 1,2 sind:
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Die assozierten Legendre-Polynome fiir / = 0, 1, 2 sind:
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